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RESUMEN

Los sistemas de control de emisiones de vehiculos tuvieron su primera aparicion en la década de
1990. Habia basicamente 5 sistemas diferentes hasta 2008 cuando el CAN BUS se convirtio en el
estandar preferido. Sin embargo, CAN BUS sélo normalizé la comunicacion en la capa fisica
entre sistemas. Con la creciente inclusion de los subsistemas electronicos no relacionados con el
control de emisiones, cada fabricante de vehiculos desarrolld su propio conjunto de protocolos y
codigos de intercomunicacion. Este trabajo propone la base de una plataforma de hardware
abierta con mensajes estandar para sistemas no relacionados con emisiones basados en la
estructura OBDII actual de la norma SAE J2178 adaptada sobre el marco de mensaje CAN BUS.
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